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차량 카메라를 이용한 실시간 도로 및 주변 상황 인식 시스템

4. Solution

YOLOv7과�커스텀�데이터를�활용한�오토바이�탐지�성능�향상

Dataset COCO Open Images V7 YouTube* Pascal VOC 2012

The # of class 80 (motorbike - 43) 1 (motorbike - 43) 1 (motorbike - 43) 1 (motorbike - 43)

The # of image 121408 1805 100 574

Usage Train Train Train Test

객체�탐지(Multi-Object�Detection)
객체�감지는�이미지�혹은�비디오�내에서�특정�클래스(class)의�객체의�인스턴스(instance)를�감지하는�작업
(task)로,�최근의�SOTA(the�state-of-the-art)는�모두�딥러닝�네트워크(DNN)를�기반으로�하며,�one-stage�
method와�two-stage�method로�분류할�수�있다.�One-stage�method는�정확도보다는�속도에�초점을�
맞추는�방법으로�예시�모델로는�YOLO,�SSD�및�RetinaNet�등이�있다.�Two-stage�method는�탐지�
정확도를�우선시하며,�예제�모델에는�Faster�R-CNN,�Mask�R-CNN�및�Cascade�R-CNN�등이�포함된다.�
최근�많이�사용되는�학습�데이터로는�마이크로소프트에서�공개한�MS�COCO이며,�평가�지표(evaluation�
metric)으로는�일반적으로�mAP(mean�average�precision)이�사용된다.

객체�추적(Multi-Object�Tracking)
객체�추적은�객체�탐지를�전제하며,�각�탐지에�대한�고유�ID를�만든�다음,�비디오의�프레임을�이동하면서�각�
객체를�추적하여�ID�할당을�유지하는�작업이다.�SOTA의�경우�RGB와�이벤트�기반�카메라의�데이터를�
융합하여�보다�신뢰할�수�있는�객체�추적을�생성하도록�한다.�다만,�RGB�이미지만�입력으로�사용하는�CNN�
기반�모델도�효과적이다.�HOTA,�MOTA,�IDF1�및�Track-mAP�등�객체�추적과�관련된�몇�가지�평가�지표가�
있지만,�최근에는�HOTA가�주로�사용된다.

자율주행�자동차에서�객체�탐지는�핵심적인�기술이다.�이는�시각�정보에서�객체를�탐지하고�탐지�

결과를�바탕으로�차량의�이동�경로를�계획하여�차량을�구동시키는�것이�자율주행의�보편적인�

알고리즘이기�때문이다.�여기서�더�나아가�객체�추적은�단순히�객체를�탐지하는�것�뿐만�아니라�

탐지된�객체의�경로를�추적하고�동일한�객체를�일관되게�탐지할�수�있도록�한다.�자율주행에세�

https://blogs.nvidia.com/blog/2017/11/23/safer-autonomous-driving/

